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sus aportes e ideas para mejorarlo.
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su entusiasmo por estaárea.
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2.3.1. Observación sismoĺogica en Colombia . . . . . . . . . . . . . . . . . 15

2.3.1.1. Observatorio Sismológico del Sur Occidente - OSSO . . . 16

3. Análisis y Modelos Estad́ısticos 19

I



3.1. Inferencia estadı́stica . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 19

3.1.1. Sistemas y modelos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 19

3.1.1.1. Sistemas . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 19

3.1.1.2. Modelos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 20

3.1.1.3. Relación entre sistemas y modelos . . . . . . . . . . . . . 21

3.1.2. Estimaciones y estimadores . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 22

3.1.2.1. Estimadores . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 23

3.1.2.2. Métodos de estimación puntual . . . . . . . . . . . . . . . 23

3.1.2.3. Métodos de estimación por intervalo . . . . . . . . . . . . 25
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5.1.8.1. Simulacíon Monte Carlo para la Red Regional . . . . . . . 69
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gistradas instrumentalmente (la escala de tiempo para cada vibración es dife-
rente). . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 7

2.2. Estructura interna de la Tierra y dos procesos asociados a ella: subducción y
corrientes de convección . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 8
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profundidad (derecha) para sismos teóricos ocurridos a 5 km de profundidad. 70
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5.14. Distribucíon del error en la determinación de tiempo de origen (arriba) y
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